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Corso tecnico

AmaTron 4
Simboli usati in questa presentazione
A | AUDIS A | mySeeder app
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Validita di questo corso

Le figure e le istruzioni contenute in tutte le sezioni sono
valide a partire dalla seguente versione:

AMAZONE

) =@

AmaTron 4 NW216-J.

Modello anno 2024

La versione software dell'lAmaTron 4 & compatibile con i
seguenti prodotti AMAZONE con le versioni software:

[ asenzonen
AmaTron Twin (i0S) NW316-F. release
AmaTron Twin (Android) NW317-F. release
[ nroe )
(=
&% 8,0km/h
AmaTron Share (i0S) NW314-B. release

Gestange { [T &)

AmaTron Share (Android) NW315-B. release




Informazioni generali

Panoramica AmaTron 4

» Display 8 pollici (20 cm) Touch e a colori (1)
» Miglior contrasto
» Grande qualita dei colori
* Minor riflesso

(in particolare, miglior contrasto alla luce del sole)
* Tre tasti del menu retroilluminati, (2) con funzione

toggle per passar veloce nei vari menu

e 12 tasti retroilluminati sul lato desto senza utilizzare

il touch (3) Fendt Vario 728 | AMAZONE UX01
» Tasto On/Off (4) .
(L B
« ISB (ISOBUS shortcut button) tasto per bloccare tutte le ?ﬂ ﬂ ' L) g

funzioni elettriche (5)
« LED stato display (6)
« Profilo in alluminio robusto
«  Sensore di prossimita (7) 7
« Sensore luminosita automatica del display (7)

» Per regolazione automatica luminosita e cambio in
automatico modalita giorno/notte.




Corso tecnico

Panoramica AmaTron 4

AmaTron 4

Fendt Vario 728 | AMAZONE UX01

ma L

Due porte USB 2.0

« A fianco ai tasti toogle (1).
» Dietro il monitor (2).

o«
¢
[
] ;;,é
<ﬂ *




Panoramica AmaTron 4

» Supporto flessibile per montaggio monitor in cabina (1)
* Optional supporto RAM (2)
« Connettore per segnale GPS (RS232) (3)
« alimentazione (Canbus) (4)
« Connettori per sensori di segnale (5) :
« Velocita avanzamento
« Segnale PTO
* Segnale sollevamento
« Connettore video (1 telecamera) (6)
« Connettore Ethernet per corsi, demo ecc..(7)
* Autoparlante (8)




Panoramica schermata Home

» Sistema operativo similare a un tablet.

* Visualizzazione delle applicazioni per un accesso rapido.

+ GPS Switch, I'attrezzo pud essere quasi completamente
comandato semplicemente cambiando i pulsanti.

*  Multi-touch per un funzionamento intuitivo e confortevole
e "zoom a due dita" nella vista mappa.

» Filosofia operativa completamente nuova del Task
Controller.

» Documentazione relativa al campo

« Inizia a lavorare subito e poi decidi in seguito se i dati
devono essere salvati.
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Panoramica controlli intuitivi

» Sensore di prossimita per una visualizzazione
ottimale per le varie informazioni.

« Barra di stato configurabile e disponibile in tutte le
schermate.

« Cambio schermate tramite gesto di scorrimento.

« AUX-N con assegnazione intuitiva delle funzioni,
Incluso l'uso delle funzioni del terminale.

* | messaggi di errore sull'UT possono essere
confermati semplicemente toccando il messaggio.
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Panoramica controlli intuitivi

4l Feld Hude 09:05 Y e

dll] Feld Hude

=ie A - T

Fendt Vario 728 | AMAZONE UX01

F 100%
6% 0.1 km/h
\ 'O [::[:+ #1 100%
?ﬁ ﬂZ] i e ) 0.1 kih
— — —/
» Accesso rapido dalla barra scorrevole. » Sulla schermata GPS, si pud passare dai tasti a

quelli dell’attrezzo rapidamente.
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Corso tecnico

Panoramica controlli intuitivi

AmaTron 4

Al Feld Hude

,,s‘}]’ 100 %

6% 0,0 km/h

&

II

da

! &  0.0km/h . ,

0.000 ha

0.000 ha

Sensore di prossimita per visualizzare le informazioni

e i tasti .
Zoom automatico

Barra di stato configurabile e visibile in tutte le

schermate.
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Panoramica controlli intuitivi

AmaTron 4

MM AMYNAM WAMY
T 100%
L

AUX-N selection menu

Cambio schermate intuitivo tramite gesto di
scorrimento sul display da UT a schermata GPS.

AUX-N con assegnazione tasti intuitiva.
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Funzioni AmaTron 4

AmaTron 4

(es. collegamento sensori vegetativi)

Funzioni ® Standard AmaTron 4 Codice
O Licenza richiesta
Operazioni attrezzo - [ Terminale universale -
Trattore ECU TEGU o Trattore ECU -
Gestione job/lavori e o
— Maps&Doc NEW NXO007
Mappe rateo variabile o o
(1C-sc) GPS switch base (16 PWS) NX004
Controllo automatico sezioni i o :
GPS switch pro (128 PWS) NX005
Guida parallela (o] GPS track NX006
videocamera o AmaCam NX008
Estensione GPS su tablet (o) AmaTron Twin NX009
NEW
Scambio dati online (o] AmaTron Share
NEW
Gps scenario per funzioni automatiche (o) GPS ScenarioControl NX010
Interfaccia seriale . . Solo con SCU-L adattatore
) Interfaccia seriale

107769

12




Corso tecnico

AmaTron 4
Funzioni in base alla licenza
Funzioni No licenze GP§ assv;itch GPS p?,gimh GP; dr(r;zps GPS track AmaCam
Linee griglia [
Zoom manuale ]
Rilevamento retromarcia ®
Panoramica mappa [
Visuale attrezzo e trattore [
Visuale velocita GPS ®
Prospettiva dall’alto L
Orientamento mappa [
Rappresentazione di geoelementi °

esistenti

13




AmaTron 4

Corso tecnico

Funzioni in base alla licenza

Funzioni

GPS switch
base

GPS switch
pro

GPS
maps&doc

GPS track

AmaCam

GPS
Scenario
Control

AmaTron
Twin

Controllo sezioni automatico fino a
16 sezioni

Controllo automatico fino a 128
sezioni

MultiBoom
[controllo automatico di piu sezioni
indipendente fino a 4 sezioni]

Area lavorata (ISOBUS o manuale)

Creazione confine campo

Visuale confini "offline"

Riconoscimento confine campo
automatico

Abbassamento automatico barra

Capezagna virtuale

14




Corso tecnico

Funzioni in base alla licenza

AmaTron 4

Funzioni

GPS switch
base

GPS switch
pro

GPS
maps&doc

GPS track

AmaCam

GPS
Scenario
Control

AmaTron
Twin

Indicatore ostacoli (POI)

Zoom automatico

Gestione job e file
shape

esportazione in PDF

Documentazione georeferenziale (meteo)

Mappe ISO-XML e file shape

Creazione e numerazione linee guida

controllo ISOBUS tramline
(livello 1)

Visuale camera

Riconoscimento e attivazione
visuale camera durante
retromarcia

15




Corso tecnico

AmaTron 4
Funzioni in base alla licenza
NEW
. . GPS
F .. GPS switch | GPS switch GPS GPS track AmaC Scenario AmaTron
unzioni base pro maps&doc rac mat.am Twin
Control
Controllo di 2 attrezzature isobus [
Diserbo a spot o
Registrazione scenario [
Utilizzo automatico scenario o
Estensione GPS su tablet [
Scambio dati "OnLine" (]

16




Corso tecnico

Richiesta attivazione licenze

Licenze AmaTron 4

AmaTron 4

Al Feld Hude 09:34 o":jnapz

Fendt Vario 728 | AMAZONE UXO01

o o 9 & 4

1

dlll Feld Hude 06:35

B

eﬁ)))&fe&"@

Basic settings

GPS

ISOBUS

Service

Licence management

Network

SETUP

1. Premere tasto "impostazioni" (1).
2. Premere tasto "gestione licenze" (2).

SENE

Dl 7956
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Corso tecnico

AmaTron 4
Richiesta attivazione licenze
Licenze AmaTron 4
L4 License managemenkt
Il Terminal code BPJFYXSIBQLXPIP
=3 GPSswitch basic Remaining time: 50:00h @
=2 GPSswitch pro Remaining time: 50:00h @
=3 GPStrack Deactivated @
<8 GPSmaps & doc Remaining time: 25:00h @
=% AmaCam Remainina time: 10:00h @
3. Fare foto della pagina corrente (1).
4. A fianco a ogni licenza € possibile vedere lo stato e le ore mancanti di prova gratuita.
-
S BN




Corso tecnico

Richiesta attivazione licenze

Licenze AmaTron 4

Tutte le licenze possono esser ordinate successivamente:

 GPS switch base - NX004

*  GPS switch pro - NX005
« GPS track - NX006
*+  GPS maps&doc - NX007
« AmaCam - NX008
« AmaTron Twin - NX009

» GPS ScenarioControl - NX010

Le seguenti informazioni sono necessarie per
attivazione:

+ Foto della pagina licenze

+ Foto delle due targhette poste nella parte
posteriore del terminale

* Inviare il tutto al canale ordini Macchine

AmaTron 4

NI312

CABI330237 c € |

A.002
357038

3004700315233237 (M]3

T
CiniAi

: AMAZOMNE -
= AMAZONEN-WERKE H. Dreyer GmbH & Co. KG -
mwnxmw

Germeddent e, [AT40000561 ] [CABIT0 ]

Typ [ AmaTrond

License management

Terminal code BPIFYXSIBQLXPIP
GPS switch basic Remaining time: 50:00h @
GPS switch pro Remaining time: 50:00h @
GPS track Deactivated @
GPS maps & doc Remaining time: 25:00h @
AmaCam Remainina time: 10:00h @

<yl
oS ‘v =
NG

SAYE

B e 71956
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Corso tecnico

Richiesta attivazione licenze

Inserimento licenza

AmaTron 4

£ License manageament

|I|I| Terminal code
8  GPSswitch basic

&8 GPSswitch pro

BRIFYXSIBOLEPIP

Remaining time: 50:00h @

Remaining time: 50:00h @

1234567890 X
=% GPStrack Deactivated @ 1 2 3 4 5 0 <]
1 F—— <2 GPSmaps&doc Remaining time: 25:00h @ @ % & ¥ )
n 7
=% AmaCam Femaining time: 10:00h @ 1/2 I < > 1/2
ABC Vv
Il codice di attivazione vi arrivera via e mail con la bolla di fatturazione.
8. Premere la licenza desiderata da attivare (1).
9. Inserire i 10 numeri ricevuti.
10. Confermare.
NOTA
Perlalicenza AmaTron Twin c’@ un eccezione. La licenza va solamente inserita nel tablet e non nel terminale g:‘,;
SAN E




Corso tecnico

AmaTron 4
Richiesta attivazione licenze
Inserimento licenza
L4 License managemenk
Wl Terminal code BPJFYXSIBQLXPIP
B  GPSswitch basic Remaining time: 50:00h @
<2 GPSswitch pro Remaining time: 50:00h @
=3 GPStrack Activated @
1 =
@ GPSmaps &doc Remaining time: 25:00h @
<=3  AmaCam Remainina time: 10:00h @
11. La licenza ora € attiva (1).
12. Spegnere e riaccendere il terminale.
-
S BN




AmaTron 4 — espansione su tablet

Panoramica

AmaTron 4 Connect &€ un pacchetto di connettivita opzionale che permette di collegare il terminale con smartphone o tablet
tramite Wi-Fi.

* In base a questo, "AmaTron Twin app" e "GPS ScenarioControl" possono esser utilizzate.

22



Corso tecnico

AmaTron 4 — espansione su tablet

AmaTron Twin

Estensione display

Operazioni e visuale tramite tablet del GPS.

Utilizzo del GPS ScenarioControl

Carico di lavoro ridotto grazie alla riproduzione di uno
scenario precedentemente registrato.

AmaTron 4

6% 12km/h

AR Annnmnnm

1
<ghlir

SEANE

Dl 7956
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Corso tecnico

AmaTron 4 — espansione su tablet

AmaTron Twin

AmaTron 4

dl] Feld Hude

—
\

Fendt Vario 728 AMAZONE UX01

[D}Qv@%ﬁncﬂ?

dlll Feld Hude

0934 dJJj DGPS

Fendt Vario 728 l AMAZONE UXO01

9@?@@

1

1. Inserire chiavetta Wi-Fi nell AmaTron 4
2. Entrare nel menu "impostazioni" (1).




Corso tecnico

AmaTron 4 — espansione su tablet

AmaTron Twin

AmaTron 4

dlll Feld Hude 06:35
(@

SETUP <
g0%  Basic settings > S Use Wi-Fi
o‘§ GPS > Mode
%) 1S0BUS > Wi-Fi network
% Service > Password
&® Licence management > Wi-Fi info
2 ,B%\\ Network > Wi-Fi QR code

Network

o

Mount point

AmaTron4_HotSpot_S.Galle

Wi-Fi-Wi-Fi QR code X
1. Startthe AmaTwin app or the
AmaTron Share app.
2. Scan the Wi-Fi QR code with the

AmaTwin app or the AmaTran
Share app.

3. Premere icona "Network" (2).
4. \Versione 1:
« Entrare nel tablet e attivare hotspot amatron 4

Versione 2:
« Scannerizzare QR code tramite AmaTron Twin app

- P N

SENE

Dl 7956

25



Corso tecnico

AmaTron 4 - scambio dati

AmaTron Share

Scambio dati online tramite AmaTron 4.

Semplificato lo scambio dati senza utilizzo di
chiavetta USB.

Possibilita di scambio dati col cliente.
Sostituto dell’ app "MyAmaRouter ".

Importazione
+ Shape

+ ISO-XML
* Scenario

Esportazione

+  ISO-XML

- PDF
diagnostica

REQUISITI

Android = 8
i0S =13
Versione J At4

REQUISITI

Solo disponibile con licenza GPS mapsé&doc .

AmaTron 4

NEW

o)

<l

SEVE

Dt 7956
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Corso tecnico

AmaTron 4 — scambio dati

AmaTron Share
Importazione:

Ufficio
Pianificare il lavoro tramite pc.
Inviare il lavoro al trattorista via Messaggio (1).
Attrezzo
Dal messaggio poi inviare il file al’AmaTron 4 tramite
app (2).
Messaggio sul’AmaTron 4
Notifica messaggio dall’ AmaTron Share app (3).
Confermare messaggio.
Verra caricato il lavoro.

AmaTron 4

al Talekom.de LTE 1318 N%RM

< Back taskdata_Application_Field... (1)

1361/

Thursday, 3. August

zip

.., ‘taskdata_Application_Field_2 l
e

Neue Auftragsdaten tiber AmaTron Share
verfligbar.

Achtung: Die Auftragsdaten auf dem AmaTron 4
werden durch den Import Giberschrieben. Die

X v

27




Corso tecnico

AmaTron 4 — scambio dati

AmaTron Share

Esportazione:
+ Attrezzo
» Selezionare il trasferimento del lavoro da AmaTron
a Share app. (possibilita di scelta tra pdf o iso xml)

Inviare tramite AmaTron Share app all’ufficio o al cliente
per messaggio

AmaTron 4

Export

task data
] pat

[] disgnestic data

Bestehende Auftragsdaten dber AmaTron Share

exportieren?

sl Talokom.de LTE 1318 FIE

£ Back taskdata_Application_Fieid... (T}

zip

., taskdata_Application_Field_2

r] TASKDATA_EXPORT 20230803 061032
8/3/2023 600:32 PM

[ fwesiezab
/312023 11048 PM

i TASKDATA_EXPORT 20230803 061032

28




AmaTron 4 — GPS Scenario NEW

GPS ScenarioControl

Automazione del lavoro tramite precedente
registrazione.

« Carico di lavoro ridotto grazie alla riproduzione di uno
scenario registrato in precedenza.

« Semplifica la selezione e I'uso di diverse funzioni
come confine, fosso e bordi.

« Gli scenari devono essere registrati o importati in
precedenza. Quindi il conducente deve solo guidare
lungo il percorso prescritto. L'attrezzo ora attiva o
disattiva automaticamente la funzione corretta nel
punto previsto.

@ @W "‘jjncps

Schaltpunkt 2

Requisiti

- P N

Funzione disponibile solo con licenza GPS Scenario e AmaTron Twin

SN
app. SAXYE

Dl 7956
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Corso tecnico

AmaTron 4 — GPS Scenario

GPS ScenarioControl

AmaTron 4

Al Feld Hude & &Sl 2 oces E

< s
a s
A

dll Feld Hude @@ @ﬁﬂ "(J)DGPS E
; ~
@ o

Ex A4
e
2
H % H 27
T — + . —_ +
T 100% T 100%
6% 0,0km/h @ 6% 0,0km/h @ @
4 I\-E-.\/
Streufsecher T I T T T T T T T () oo ' Streufsecher T I T T T T T T T () e
Registrazione.
1. Premere il tasto sottopagine (1) nel’lAmaTron Twin.
2. Premere "registra scenario" (2).
:?ﬂj,
NG
SAYE
’ Dt 7956
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AmaTron 4 — GPS Scenario

GPS ScenarioControl

fﬂ] Feld Hude

dl] Feld Hude @ .AW 0"0 Z) paps E

F3E6815

Boundary spreading switched on

3. Elaborare il campo e attivare manualmente le funzioni come lo spandimento di confini, fossi o
bordi (1).

4. L'app contrassegna i punti in cui il conducente ha attivato o disattivato una funzione (2).

‘.ﬂt
A$ﬁ1c

SEAWE

7956
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Corso tecnico

AmaTron 4 — GPS Scenario

GPS ScenarioControl

AmaTron 4

dl] Feld Hude

e

d, //jja

¥ A
=1 1
3
Ve
2
0,39 ha ﬁ
& Q e ®
_ J 4 66" 0.0km/h
[+ ]
® L e Streufaecher 4 NN
4. Alla fine del lavoro premere il tasto "registrazione scenario" (1) per concludere la
registrazione.
5. In caso di necessita si pud sempre modificare le automazioni:
1. Cliccare sul punto desiderato (2).
2. Selezionare una nuova funzione (3) o creare una nuova funzione col tasto "+" (4).
il

SEVE

Dt 7956
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AmaTron 4 — GPS Scenario

GPS ScenarioControl

dll Feld Hude dll Feld Hude

b

i |

a

L

0,39 ha
0,39 ha

_ﬂ’ 100 %

645" 0,0km/h 645 4,1km/h

An inactive scenario was detected. Do you
want to play scenario SZN_0000 or
continue recording?

Streufaecher 4

» Record

Lo scenario puod essere elaborato ogni volta che si utilizza I'attrezzo sul campo.

1.

2.
3.

5 secondi dopo aver guidato in un campo, viene visualizzato il messaggio di notifica "E stato rilevato uno scenario inattivo.
Vuoi riprodurre lo scenario ... o continuare la registrazione?".

Premere il pulsante "Play" (1).

Ora il conducente deve solo guidare il percorso nella direzione specificata. L'attrezzo attiva e disattiva automaticamente le
funzioni.

<o
’.‘.\\\\7‘

SEVWE

Dat 7956
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Panoramica nuove funzioni: versione software NW216-J. NEW

Nuove funzioni
* Nuovo tasto importazione nel menu a tendina.

* Rilevamento e scansione automatica chiavetta USB una volta
inserita .

» Visualizzazione punti on/off nella schermata di lavoro.

* QR code per collegamento AmaTron Twin app.
 AmaTron Share app.

« Utilizzo delle mappe di applicazione a spot.

» Controllo di 2 ISOBUS indipendenti per controllo sezioni.

e
= ‘?‘ -
%\\!\"\. w

SAVE

Dl 7956
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Installazione AmaTron 4

AmaTron 4

Al Fetd Hude

Fendt Vario 728 AMAZONE UX01

o o O m @
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P pae 7956
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Corso tecnico

Installazione AmaTron 4

Installazione AmaTron 4 con cablaggio isobus standard

AmaTron 4

dﬂ Feld Hude

Fendt Vario 728 AMAZONE UX01

= Sw '@’ g

[<}]

z gle

O § O
NL1025 EE EH.En
NL1026 [H:E I

50A

— | -

15A i ‘ :

| —| I-_I
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Corso tecnico

Installazione AmaTron 4 con accessori

AmaTron 4 con AmaPilot*

AmaTron 4

Fendt Vario 728 AMAZONE UX01

o & ¢ m a

i
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Installazione AmaTron 4 con accessori

AmaTron 4 con AUX-N non Amazone

iy
NL648
dli] Feld Hude ;’ﬁl ==
ity oty
Fendt Vario 728 AMAZONE UX01 ; 'm 'm
& S @ GaRmil 7

<yl
oS ‘v =
NG

SAYE

B e 7956
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Installazione AmaTron 4 con accessori

AmaTron 4 con AmaPilot* e AmaClick

ol

Fendt Vario 728 ‘ AMAZONE UX01 W 'm
= 5w {é’} Sa dl
=R
A—A)
e
El:l%
F=9
\T—A(
NI001
NL1135 NI002

<yl
oS ‘v =
NG

SAYE

B e 7956
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Corso tecnico

Utilizzo di due terminali

Amatron 4 e Amatron 3

AmaTron 4

dll Feld Hude

Fendt Vario 728 | AMAZONE UX01
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Utilizzo di due terminali

In linea di principio, il Task Controller deve essere azionato a 0727
sul terminale in cui viene azionato anche il Section Control. .

Tutti gli altri Task Controller devono essere identificati. In < IS08US
caso contrario, non e possibile garantire che i dati vengano O3 ActivateUT @
comunicati correttamente tra il Task Controller (TC), il Section

' . . IIl— Ej UT number 2
Control (SC) e I'attrezzo. Per garantire una chiara
assegnazione tra i terminali universali (UT) e I'attrezzo, i Activate TC @
numeri UT e TC possono anche essere configurati @_ B 1 number ,

manualmente su AmaTron 4.

1. UT (1) e TC (2) servono per identificare il numero
di monitor e dove utilizzare il controllo di sezione.
2. Sull'attrezzo, si puo andare a selezionare dove vedere

attrezzo (3) e dove utilizzare il controllo sezioni (4). a 07-45 -

SELECT TERHIHAL

P Terminal for

implement operation
Q
—

01 Tepeon
3 Terminal for documentation
— and Section Control
%
0@5 02 Amazone




Corso tecnico

AmaTron 4
Istruzioni per prima installazione
Panoramica
ﬂﬁ Am Berg
Queste istruzioni non sostituiscono il manuale d’uso!
Queste istruzioni son valide per il seguente software:
« NW216 - J.
-
SN
SAX
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Corso tecnico

Istruzioni per prima installazione

Panoramica

AmaTron 4

dl

Changing applications
Swipe from left to right or from right to left to switch between

different applications. Applications can be selected in "basic
settings" under "swipe gesture applications”.

% Do not display these tips again.

Al Feld Hude

Version: NW216-).024

Al primo avvio dellAmaTron 4 vengono visualizzati dei suggerimenti per il funzionamento.

» | suggerimenti vengono visualizzati nuovamente dopo un ripristino delle impostazioni di fabbrica e possono essere

richiamati in qualsiasi momento nella barra di avvio rapido (1).

« Possono anche esser disattivate spuntando il tasto di non visualizzazione del messaggio.

<gilir
S
SEVE

Dt 1956
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Corso tecnico

Configurazione

Collegare accessori

AmaTron 4

dll Fetd Hude

—
\

Fendt Vario 728 AMAZONE UX01

iululmlwqm

Steps 1 e 2 son solo in caso il cliente ha comprato il GPS (accessorio).

1. L’Antenna GPS é consigliata montarla sempre al centro della cabina trattore.

2. Collegare Antenna alla porta segnale GPS.

3. Se il trattore non € ISOBUS, il cavo del segnale pud essere tramite presa ISO 7 Poli.
4. In alternativa, si pud montare il classico cavo sensore con calamite .




l
4 AmaTron 4

Configurazione

Collegamento attrezzo

10:06 I s

©

| AMAZONE UXO01

dl 10:05

RN
S

al - 1 [ ﬂmDmC}[QU

1

Se attrezzo non e collegato, viene visualizzato "?".

5. Collegare la presa ISOBUS.
6. Verra caricato il pool UT dell'attrezzo, che puo essere visualizzato sulla barra di caricamento rossa (1).

7. Non appena il pool € completamente caricato, il simbolo nel carosello delle applicazioni assume il colore corrispondente e
nel menu principale viene visualizzato un simbolo adatto al tipo di attrezzo.

» Il simbolo indica che il Task Controller dell'attrezzo si € correttamente collegato al terminale.
* Rimane il punto interrogativo (2) perché la ECU non ¢é stata ancora creata.

SENE

Dl 7956
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Corso tecnico

Configurazione

Creazione trattore ECU

AmaTron 4

dl 08:47

?

O

| AMAZONE UXO01

‘ﬂi@
]

Sk S i

m Implement management
Tractors +

Implements

AMAZONE UX01 |\

AMAZONE ZA-TS

Di fabbrica, la ECU del trattore non viene creata.

8. Per crearla, andare nel menu ECU (linea blu) , e cliccare il tasto (1).
9. Tramite "+" (2), si crea un nuovo trattore.




Corso tecnico

Configurazione

Creazione Trattore ECU

AmaTron 4

Fendt Vario 728,

Implement management

Tractors + Fendt Vario 728
A

Implements + B
C

AMAZONE UX01 v D

AMAZONE ZA-TS

08:48

/ 1
0cm
0Ocm

0Ocm

0cm

Sensars
GPS speed

Wheel speed

0,0 km/h

0,0 km/h

10. Creare nome trattore.
Confermare.

12. Premere il tasto della geometria (1).




Corso tecnico

Configurazione

Creazione trattore ECU

13. Compila i campi corrispondenti. |l "cerchio arancione" &
il ricevitore GPS. Le dimensioni da inserire si basano
sempre sul centro dell'asse posteriore del trattore.

« Il valore "C" & dato in positivo. Il valore "C" dipende dalla
versione dell'attrezzo utilizzato. In base al dispositivo di
accoppiamento utilizzato, viene determinato il valore
della distanza dall'asse posteriore del trattore alla
campana del trattore oppure ai bracci inferiori. Se
necessario, € possibile inserire piu trattori.

* |l valore "D" é richiesto solo per gli attrezzi montati

anteriormente.

AmaTron 4

Geometry




Configurazione

ECU trattore > configurazione sensori

il 08:49 Alalyls)

Sensors X
@

Implement management

. Wheel speed 0,0 km/h
Tractors + Fendt Vario 728 2
- Radar ;
Send signal - )
Fendt Vario 728 v Geometry
GPS/NMEA2000 .
A 0cm Source Signal socket
Implements -+ B 0cm PTO shaft
C Bl Pulses
Lifting unit
AMAZONE UX01 ~ D 0cm Current value 200 Pulse/100 m
AMAZONE ZA-TS 1 T
each-in pulses ———
Sensors P 3
GPS speed 0,0 km/h
Wheel speed 0,0 km/h

14. Premere la selezione sensori (1).

15. Selezionare la sorgente (2) che si desidera utilizzare. In questo esempio, stiamo utilizzando la velocita della ruota.
Per le sorgenti ruota e radar, gli impulsi devono essere calibrati.

16. premere il pulsante "Teach-in pulses".
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Corso tecnico

Configurazione

ECU trattore > configurazione sensori

AmaTron 4

Teach-in pulses

1. 100-MetresMeasure distance
2. Drive the distance with the tractor
3. Adopt the registered pulses

. 60 > |

Teach-in pulses

1. 100-MetresMeasure distance
2. Drive the distance with the tractor
3. Adopt the registered pulses

F6RO

2
Registered pulses: 0 Registered pulses: 4918
X X
Apprendimento impulsi:
17. Seguire i passaggi sul terminale.
18. Attivazione apprendimento impulsi (1).
19. Quando si raggiunge i 100 mt cliccare stop (2).
20. Verranno visualizzati gli impulsi trovati (minimo 200 impulsi!).
21. confermare.
:‘f.""'
%\\!\‘.—F
SBA E




Corso tecnico

GPS impostazioni

Impostazioni

AmaTron 4

Al Feld Hude 09:34 o@ bGPs

Cio¥=on

Fendt Vario 728 AMAZONE UX01

@Q‘@’?ﬁcﬁﬁ

1

dlll Feld Hude 06:35

B

817 |®| & &

)

>
o),

SETUP

Basic settings

GPS

ISOBUS

Service

Licence management

Network

L'AmaTron 4 impostato di fabbrica in modo che il ricevitore GPS AMAZONE cerchi sempre automaticamente i satelliti di
correzione disponibili. Su Hemisphere A100/A101, questa funzione € determinata dall'impostazione "Auto" sotto il satellite 1/2
e su NovAtel Ag-Star, dalla modalita di correzione. Hemisphere A631 & preconfigurato di conseguenza. Non puo essere
configurato con il terminale. Se € ancora necessario passare a un'impostazione specifica, osservare le seguenti istruzioni.

1.
2.

Premere impostazioni (1).
Premere il tasto GPS (2).

= AV

E

Dl 7956
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Corso tecnico

GPS impostazioni

Impostazioni

AmaTron 4

1"

o110m
10101
1100

‘—((i))

%

dl] Feld Hude

GPS

GPS receiver input GPS (NMEAO0183)
Baud rate 19200
Configuring the GPS receiver >

GPSinfo

dll 13:23
¢ -
:—E Correction mode
E NMEA 2000 (CAN)

® Factory settings

SBAS GPS

13:23

A100/A101

Satellit 1 Auto

~

Satellit 2 Auto

NMEA 2000 (CAN) [ o]

IS

Factory settings

3. Premere configurazione ricevitore GPS (1).
4. In base all’antenna, diverse configurazioni possono essere fatte:

* NovAtel Ag-Star
* Hemisphere A100/A101

NOTA

Antenna A631 & pre configurata e non serve attivarlal

SENE

AN 4

¥

Dt 7956
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GPS impostazioni

Protocollo NMEA
Che informazioni servono quando si utilizza un GPS di terzi?
Velocita di trasmissione: 57,600 baud

Requisiti (protocollo NMEA):

GPGGA (10 Hz)

*+  GPGGA ¢é uno dei set di dati piu importanti, contenente I'ora, la posizione (inclusa l'altitudine) e la
qualita delle misurazioni.
GPVTG (10 Hz)

+ GPVTG ¢ il segnale di direzione e velocita.

GPGSA (10 Hz)
*  GPGSA sono le informazioni del numero di satelliti per determinare la posizione

GPZDA (1 Hz)
* GPZDA sono le informazioni del tempo e della data.

NOTA

\}
il
%

TN
SAYE
Per AmaTron 4, va solo impostata la velocita di trasmissione dei dati! = D 1956
53

Queste informazioni non vanno inserite nell’ AmaTron 4, ma nel GPS di terzi.




GPS impostazioni

Selezionare sorgente velocita

1 07:57
B
E._ Bl
B
,;.D.m Implement % Profile @
D\ ' =
FendtVario728 = AMAZONE UXO1 | Info ..
= Sw @ = ..
1. Entrare nell’attrezzo cliccando il tasto (1).
2. Premere impostazioni (2).
3. Premere attrezzo (3).
:‘-‘;.N:’
SN
SAY
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Corso tecnico

GPS impostazioni

Selezionare sorgente velocita

AmaTron 4

dl 07:58

IMPLEHENT

% Speed
-

Spray liquid

C@ circuit

9= D] Hydraulic system

% Setup

HEEEEN
HEEENC-N

Source

Satelllte
(HHEAZOOD)

N o oA

Premere velocita (1).

Premere sorgente velocita (2).
Selezionare la sorgente selezionata.
confermare.




Corso tecnico

Controllo di due attrezzi ISOBUS

Panoramica

AmaTron 4

» Possibilita di utilizzo di due attrezzature ISOBUS contemporaneamente (UT & controllo sezione).
« Esempio di tanica frontale AMAZONE e attrezzatura di un altro marchio.
« Entrambi gli attrezzi collegati a un’unica rete Isobus.

Requisiti

Funzione solo con licenza GPS switch pro.




Corso tecnico

Controllo di due attrezzi ISOBUS

Impostazioni

AmaTron 4

/_ .

@

O\_

Fendt Vario 728 FTender-C

| e—

e =, /=

2

FEUO) -

Fendt Vario 728 FTender-C

‘:Uﬂ}
i@

Sk

R

1. Collegare le due attrezzature.
2. Entrare nelle impostazioni ECU (1).

SENE

Dl 7956
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Corso tecnico

AmaTron 4
Controllo di due attrezzi ISOBUS
Impostazioni
ill} 14:42
@ Implement management
Tractors + Fendt Vario 728
A Dcm
Implements -+ B Ocm
C 0cm
Centaya-C &~ D 0cm
FTender-C &~
Sensors
1 GPS speed 0,0 km/h
Wheel speed 0,0 km/h
3. Selezionare entrambe le attrezzature (1).
4. Ora gli attrezzi son pronti all’utilizzo.
-
=740




Corso tecnico

Controllo di due attrezzi ISOBUS

Utilizzo

AmaTron 4

@/W 0’;’ DGPS

e

FOLO)

OMO

¥

Fendt Vario 728 FTender-C

| —

= A

Sk

K2

s

OMO

Fendt Vario 728 | Centaya-C

e b

| —

1 G

Sk b

5.

Premere il tasto (1) per scambiare i due attrezzi.

SENE

Dl 7956
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Corso tecnico

Controllo di due attrezzi ISOBUS

Utilizzo

AmaTron 4

Auswahl des Booms

Delivery point

Delivery point

Delivery point p ] @

Delivery point [

ﬂ 100 %
6% 0,0 km/h

0.0

km/h

—— O (:@

0.73

ha

3500

rpm

O . O kg/ha
100 =

6. | punti di attivazione e disattivazione (1) possono esser impostati separatamente




Corso tecnico

Panoramica funzioni GPS

Le funzioni GPS switch lavorano in automatico quando la
macchina ha le seguenti caratteristiche:

« AMAZONE ISOBUS Spandiconcime con dischi idraulici o
meccanici

« AMAZONE ISOBUS Irroratrici
« AMAZONE ISOBUS seminatrici
« Tutte le macchine ISOBUS con TC-SC certificate.

* Le funzioni GPS switch sono pre-installate sul’ AmaTron4,
per utilizzarle bisogna attivare la licenza.

* Tutte le licenze hanno 50 ore di prova gratuita.

AmaTron 4

73
ﬁ.—d,

7.0 m/h 100 %
1.74 ha ‘( ; 150
5.2 par

EPS-Switch




Corso tecnico

Panoramica GPS

AmaTron 4

T 100

& ookmm

0.0

0.00 hs

0.0 ..

AMAZOMNE

15:14

,Iﬁl’ 100 %

o"; 0.0 km/h
0.0 kms/h
D.00 ha
O . O bar

15:14

l,

£ 10w

&5 ookmm

kmsh
0.02 ha

0.0 ...

&l £ s
5,

A
&l

&

L0 H ) . N |>
5 Bq

[0 3901

= 1) - o
a!ﬂ m@

1. Premendo il tasto (1) oppure strisciando il dito (2), si pud scambiare le pagine da GPS a attrezzo.




Corso tecnico

AmaTron 4
Panoramica GPS
Attivazione controllo sezioni
3
ill] & oors dl 15:14 Pl ) ours
r /A\ | | A
@ A, N ﬁ ///QA a A, N @ //j’A
A A
&l &l
2
F1 100% | @ #T 100% E @
& 0okmh (@ Q&o & 0okmh W 0’0
0.0 kmsh 100 = 0.0 kmsh 100 =
S| o | | S Fite
1

own -~

Preparare attrezzo al lavoro.

Nel campo, premere creare nuovo campo in modo da cancellare il lavoro precedente (1).

Premere attivazione controllo sezioni (2).
Nella barra di stato & possibile verificare se il controllo sezioni & attivo (3).

- |\'7""
SN
SHNTE

Dl 7956
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Corso tecnico

Panoramica GPS

Simboli dell’attrezzo

AmaTron 4

dll 09:44

L
& ookmh

0.0 kmsh ‘

O - O kgs/ha

D.89 ha 100 «

100.0 kgsha

Ny

a ),
A
&l

Q
M1
a &

ﬁ 100 %
a“; 5.0 km/h

09:52

Il simbolo dell’attrezzo pud cambiare colore in base alla funzione corrente.

- Bianco "lampeggiante": Attrezzo non e pronto per il lavoro.
Sezione disattivata manualmente dall’'operatore.

* Rosso:

SAV

E

Dl 7956
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Panoramica GPS

Simboli dell’attrezzo

dl 09:52 &l 4o dll 09:55 &l oo
B ® = =[d O &
s A
ol él &
.-
. D 50 . ®
N I S N -— —n LT 1T T 1T 11
R Ty A | 4%
#1 100% —— #1 100%
&) sokmm _ﬁ f_ &) o0okmm 'i'@ '{:C_)t}'

« Verde: Sezioni attive.
Scarsita del segnale GPS.

gl
e
SAYE
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Corso tecnico

AmaTron 4
Panoramica GPS
Simboli dell’attrezzo
f’]’ 100 %
ov”; 6.0 km/h ﬂ @
sezione chiusa tramite controllo di sezione automatica.
=5
SAYE




Corso tecnico

Panoramica GPS

GPS ricalibrare campo

Quando ricalibrarlo?

Ad esempio, quando si usa un segnale tipo EGNOS,
StarFire, OmniStar etc., sono segnali non RTK quindi
dopo qualche ora di lavoro necessitano di una
calibrazione. Quindi quando si carica un confine gia
presente sulla chiavetta, e il campo non € nella
posizione corretta, si puo centrare il campo tramite il
tasto di correzione.

* Prima della calibrazione (1)

* Dopo la calibrazione (2)

AmaTron 4

gﬂ] Messe

r a1
=@

33 ha
33 ha

,F‘;T 100%

0"3 0.0 km/h

10:03

‘ T 1 1 [T T ]

3.3 ha
¥ 33ha

,ﬂ' 100 %

J‘z 0.0 km/h

i

| T P | T T 1]
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Corso tecnico

Panoramica GPS

GPS Calibrazione campo

AmaTron 4

dll Messe

ral
=@

10:03

[ [ [ ) ) f]

~ )

3.3ha
3.3ha

,Fﬂ' 100 %

o’g 0.0 km/h

vl

7

Posizionarsi con il trattore in un punto ben definito del campo, ad esempio I'angolo del campo.

1. Sulla prima foto si vede dove ¢ il trattore al centro del campo, ma sul satellitare & spostato. (1)

. Premere il tasto «correzione posizione GPS ". (2)

2
3. Usare le frecce, e allineare il campo con l'attrezzo. (3)
4

. Quando finito confermare.

SENE

Dl 7956
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Panoramica GPS
GPS Calibrazione campo
flﬂ] Field2 1 500 0’; DGPS flﬂ] Field2 1 501 0’5} DGPS
® R
2

Y

EEE

3

BEE e

In alternativa, utilizzare un punto di riferimento creato in precedenza.

1.
2.
3.

Punto di riferimento creato in precedenza (1)

Premere sul punto di riferimento (2) col dito. La mappa si centra cosi automaticamente.

Confermare la centratura.




Corso tecnico

Controllo sezioni

Per attivare la funzione automatica sullAmaTron 4,
devono esser rispettate le seguenti operazioni:

Per spandiconcime ISOBUS:

| dischi devono essere accesi

Per irroratrici ISOBUS:

La barra deve essere aperta e sbloccata
Le sezioni devono essere attivate

Per seminatrici:

Macchina in posizione di lavoro

La ventola deve essere almeno a 200 rpm

Generale:

Il segnale GPS deve esser sufficiente

GPS con HDOP < 10

AmaTron 4

A

F15086

Aute boom part wWidth
seaction contrel not poss.
Following conditions must

be fulfilled:

Section Conktrol of
¥ terminal (Task Contraller)
activated

V’ Impl. errer free

V’ Booms in wWorking pesition

&/ Boomsz unlocked

Please acknowledge
this message!

XNy

SAVE

Dl 7956
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Corso tecnico

Controllo sezioni

Impostazioni

AmaTron 4

dl 14:08

|-EI

,Iﬁl' 100 %

oﬂ‘z 5.0 km/h

& 4 oo
50,

A
&l

©
]

A0

Basic settings

Overlap settings

Parallel guidance

Field boundary

Automatic boom lowering

Per accedere alle impostazioni, procedere come segue:

1.
2.

Premere il menu "impostazioni" (1).
Premere il tasto delle"sovrapposizioni" (2).




Corso tecnico

AmaTron 4
Controllo sezioni
Impostazioni
Overlap
Overlap in the direction of travel when switc...
Overlap in the direction of travel when switc...
Degree of overlap
Overlap tolerance
Overlap tolerance at field boundary
Nelle impostazioni del GPS, ci son sempre delle figure per aiutare 'operatore a capire le varie funzioni:
« Tempi di accensione e spegnimento dell’attrezzo.
« Grado di sovrapposizione.
* Tolleranza di sovrapposizione.
. P . :‘hq“‘.’
* Tolleranza di sovrapposizione sul confine del campo. La®
SAN




Corso tecnico

MultiBin & MultiBoom

AmaTron 4

MultiBin

R
8
2
@
&

.
T

~
&

'
A
o
bt
-
&
v

23330000 ) ) I 093 309 0 - )0 )

s
a
~
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Multi Bin e Multi Boom sono designazioni per funzioni Gps.

Multi Bin descrive la funzione che regola le dosi di spargimento per piu materiali di spargimento
indipendentemente I'uno dall'altro.

La funzione viene utilizzata per seminatrici con piu tramogge. Di conseguenza, la quantita di spargimento per piu tipi di

sementi o fertilizzanti pud essere controllata indipendentemente I'una dall'altra, ad es. utilizzando le mappe
dell'applicazione.

NOTA P
oA
Nel menu del profilo sullattrezzo & possibile andare a impostare MultiBoom o MultiBin. = ﬁ" TE
P e 1956
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MultiBin & MultiBoom

MultiBoom

Barra semina 2|Barra semina 1

"Multi Bin e Multi Boom sono designazioni per funzioni Gps.
« Multi Boom descrive la funzione che commuta le sezioni di larghezza parziale di piu barre di semina di un attrezzo.

« La funzione viene utilizzata ad es. con seminatrici che funzionano con diversi punti di deposizione del seme e

fertilizzante.
NOTA gl
S
Nel menu del profilo sull’attrezzo & possibile andare a impostare MultiBoom o MultiBin. SLA\_‘V[‘E

Dat 1956

74



Corso tecnico

MultiBin & MultiBoom

Settings
Per poter utilizzare la funzione MultiBoom, I'attrezzo
deve essere configurato di conseguenza.

>ownh -

Con lattrezzatura AMAZONE, MultiBin / MultiBoom va
configurato nel menu profilo.

Se necessario, le impostazioni di sovrapposizione
possono essere regolate separatamente per ogni
singola barra di semina come segue.

Premere il tasto Impostazioni GPS
Entrare nelle impostazioni di sovrapposizione
Selezionare la barra desiderata (1)

Se non necessaria si puo attivare che, ogni sezione
viene comandata da un solo punto di sovrapposizione
(2) per tutte le barre presenti.

AmaTron 4

Selection of the boom

Adopt settings for all booms

Seeding bar_3

Seeding bar_2

Seeding bar_1

Overlap settings Seeding bar_3

Overlap in travel direction for switch-on

Overlap in travel direction for switch-off

Degree of overlap

Overlap tolerance

Overlap tolerance at field boundary
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MultiBin & MultiBoom

Panoramica

Implement management

aF Device geometry
A 5571 cm
X1 seeding bar 1 401 cm
557 cm

Implements (3 Seed .3 851 cm

CIRRUS 03 - ~

. 6,0m

er of part-width sections 2 o

N-0n tl{me 200s ﬂ 100

-off time 200 s 0"_3 2,0 km/h

Gerateinformationen Seeding bar 2
2.0 kmsh 3
0.00 ha 0 kg~ ha
4500 usmin| 100 %

* Nella pagina della gestione degli attrezzi, vengono mostrate le misure delle barre di semina, della geometria dell'attrezzo e
le informazioni sull'attrezzo (1).

* Nella mappa GPS Switch, le barre di semina vengono mostrate nell'area superiore del display (2).

« Se si preme su una delle barre, questa verra mostrata nella mappa insieme alla sua mappa di copertura.

<yl
"\{!\_‘ =

SAYE

Dt 7956
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MultiBin & MultiBoom

Compatibilita

Tipo attrezzo MultiBin MultiBoom Commenti

ISOBUS seminatrici con Da software 08.04.01 Da 08.04.01 MultiBoom con AmaTron 4 NW216-
centraline . G.xxx da NW262-D.006

S

« Mauller Elektronik V‘ Ny .

Seminatrici con centraline A partire da NW257-E.xxx
Amazone Solo Centaya Super con micro

Solo Centaya Super con Y X

micro

Precea Da NW110- a

« Centraline Amazone y H.016 V

- Quale monitor AMAZONE supporta MultiBin? TC-BAS| | TC-GEQ| | TC-SC

* In generale, AmaTron 4
» Fino a 4 punti di applicazione
* Fino a 128 sezioni

<gil?
5
TN ¥

SAVE

Dl 7956
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Corso tecnico

Guida parallela

La funzione GPS track € una guida parallela facile ed

intuitiva basata sul sistema GPS, con un display chiaro e

I'indicazione in cm della deviazione dal percorso indicato.

Ottimale per il lavoro su prati 0 in pre-emergenza e dove
non ci sono riferimenti, o per non dover piu contare le file
della coltura fino al passaggio successivo.

Puo essere utilizzata in combinazione con GPS switch o
come "senza attrezzi collegati", es. con coltivatori.

La funzione GPS Track € preinstallata su tutti gli
AmaTron 4
e deve essere attivata come licenza.

Sono sempre disponibili di fabbrica 50 ore di prova
gratuita.

AmaTron 4

0.0 km/h

"~ 100.0 kgrha |

AmaTron 4




Corso tecnico

Guida parallela

Panoramica:
« Display (1)
* Indicatori di direzione
* Deviazione in cm
* Linee infinite attive (2)
* Numero della traccia (3)
» Visualizzazione ostacolo (4)

AmaTron 4

100.0 kg/ha

0.14 ha

<yl
"\{!\_‘ =

SEVE

Dt 7956
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Corso tecnico

Guida parallela

AmaTron 4

Impostazioni
[ﬂ] ? @f‘m 0’; DGPS
ra A0
<[ Yia g
Y A
Basic settings
e
+— Overlap settings
Parallel guidance 2
a @ Field boundary
1 100% -
0”3' 7.0 km/h /flﬁ Automatic boomn lowering
7.0 kmsh N B ~
100.0 kasha 100 .0 wona ‘ —’?S W '{:C-):}'
0.15 ha 100 % 3 h o=
Tutte le impostazioni del GPS track vengono effettuate nel menu del GPS.
1. Premere il tasto "Impostazioni”. (1)
2. Premere il tasto "guida parallela”. (2)
S
N
SAY
’ Dt 7956




Guida parallela

Impostazioni

Parallel guidance Parallel guidance

Guide track distance
Enter the track line width manually

Guide track distance
,H-| Track line overlap 0,00 m
2 = Hm Track line pattern A-B line
—
:

Track line overlap 0,00 m

Track line pattern A-B line

Start with half the working width D

Start with half the working width ® ) Beds

Light bar sensitivit
Beds & : y

» Possibilita di utilizzare manualmente la larghezza della traccia (la linea della traccia puo essere adottata automaticamente
dall'attrezzo o selezionata manualmente) (1)

« Metodo di utilizzo traccia (vedi pagina successiva) (2)

* Numerazione (impostazione per poter saltare le passate e quindi evitare ripetuti cambi di direzione di guida in capezzagna) (3)




Linee guida

1
dl : ol 5o
N
ﬁ //XA Y

A
’W +/_? Spurlinie |20180815 /

@
S
AN
&7

M B B

%

100 % —t 100 %

& | cokmm /@ QRO AR

0.0 km/h BE ~ 0.0 kmsh

A

1000 korhe 0.0 kg/ha 45: W {:-C-):}l 100.0 kgsha
Y

0.17 ha 100 x 3 = 0.17 ha

La spaziatura delle linee guida (generalmente la larghezza di lavoro dell'attrezzo, tuttavia, pud anche essere utilizzata per
ottenere una sovrapposizione se desiderato) viene modificata dalla mappa.

1. Cliccare una linea. (1)

2. Siaprira una nuova finestra (2):

* Assegnare un nome alla linea di traccia

* Impostare la distanza tra le linee

AN 4

SENE

Dt 7956

 Eliminare le linee
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Guida parallela

Linee guida

&l oo 4
S| O A BrG p ® 8 I,
y =
cre, &l &
a5 o2 oo I o e o
F| 100% —_— @ #T 1004 @
&5 | 0okmm /@ th & ookmm (ﬂ_ﬁ 0&0

100.0 kgsha

—h:ﬁ m {C}:} 100.0 kgr/ha 0.0 kgsha
Y
0.17 ha 100 x 3 o

0.18 ha 100 x

0.0 kmsh 02PN 0.0 kmsh B ~
0.0 vgrha N

AB - linea dritta
Le linee sono rette parallele che collegano i punti di
riferimento A e B.

Linea curva

Le linee contengono curve in cui il raggio della prima linea di
traccia viene regolato di conseguenza. Accanto alla curva
interna, il raggio diventa piu piccolo; accanto alla curva
esterna, il raggio diventa piu grande.

NOTA

1
s

g
oL
Il disegno del tasto non cambia sulla schermata di lavoro in base all'impostazione (1). SAXY E

Dt 7956
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Guida parallela

Linee guida in capezagna

1.  Dopo che un confine del campo & stato eseguito o 7 oo
caricato, € ora possibile creare la capezzagna virtuale . @ ﬁ //i
premendo il pulsante "Crea capezzagna". (1) e 2

2. Ora é possibile immettere la larghezza della ’W
capezzagna. Il valore preimpostato € la larghezza di //j
lavoro dell'attrezzo utilizzato. (2) S 1

3. Verra fornita automaticamente una linea guida. Deve P @
essere selezionata solo se si inizia con mezza e =
macchina. (3) o ook o A A Qi‘o

100.0 kgs/ha

0.0 km/h ~
O : O kg-ha ‘ EE/\

0.18 ha 100 =

* selezionando"il cursore", la prima linea verra
creata sul confine in modo da lavorare con mezza
macchina.

 Senza selezionare "il cursore", la linea verra creata

per lavorare a tutta la larghezza. Headlands

&J  Headland width

e
] Start with half the working width




Corso tecnico

Guida parallela

AmaTron 4

Linee guida con capezagna virtuale

4. Le linee guida vengono ora visualizzate in base
alle impostazioni (1).

5. Per poter iniziare a lavorare nel campo, azionare |l
pulsante (2).

6. Ora la capezagna virtuale (3) & grigia. Questo

consente di lavorare all'interno del campo col controllo . e | 2
L . ¥ 33h ‘
sezioni in automatico. 21 i @
100 %
7. Ogni qual volta si desidera lavorare all’interno della
T | # oot q %
capezagna e sufficiente cliccare ancora il tasto (2). Con

i ] ) ) 0.0 knsh ' B A
esso compariranno anche le linee di guida. 100.0 kasha O P rore ‘ 2 /ﬂ]
0.18 ha 100 4 a4 o

f/
ﬂ A\
3.3 ha i\’g
N 33ha \
|
1 100% \
dﬁ 0.0 km/h 51 /@ 0&0
— | +
0.0 kn/h BE A
“
100.0 kgs/ha 0.0 kgs/ha —bﬂ m {C}:} »
hY :F—'ﬁ,
0.18 ha 100 % 3 + N
LN
SAYE
> pae 7956
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Guida parallela

Ri-allineamento linee guida

dll Field2 0 &l # ocrs
s[a ®
AU
A b
1 i

Se necessario, si puo riallineare la linea guida ed € previsto il tasto di riallineamento.
1. Premendo il tasto (1), la guida parallela andra a riallinearsi dove € presente il trattore.

SEVE

Dt 7956
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Documentazione

Panoramica
Con la documentazione € possibile elaborare i lavori ISO-XML

pianificati o crearne di nuovi. Se sono stati inseriti dati master,
questi possono essere assegnati al rispettivo lavoro come
attributi (set-point, campi, cliente, conducente e prodotti).

* Creare lavoro (1)

* Linee guida (2) il < Field data - Feld Hude X
i \ Worked area 0,00 ha I
) Conflne campo (3) L i Distance in working po... O,EJO km
. i i i : : Time in working position 0:00 h
Configurazione prodotto e dosi (4) el ensportion - LA
. C"ente (5) Distance not in workin... 0,00 km
. Driver (6) Track lines Application rate Booms 4
. Afti llazi 7 2 Track line 20241001 W sanfigaration “
iva cancellazione (7) . s
. |mp0rtaZiOne file Shape (8) Field boundaries "
* Confermare (9) 3 Field boundary_2024.., & Diver _ 6
D, < v
7 8 9

e
= ‘?‘ -
%\\!\"\. w

SAVE
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Corso tecnico

Documentazione

Lavoro senza utilizzo di task controller

1.

Se si desidera lavorare senza la documentazione del
Task Controller e la documentazione interna dell'attrezzo
e sufficiente, basta premere il pulsante "Crea nuovo
campo" (1) quando si avvia un nuovo lavoro.

2. Quando viene chiesto se si desidera salvare i dati,

rispondere di no.

AmaTron 4

ﬂ 100 %

o‘éj 0.0 km/h

0.0 km-sh
0.02 ha

OO bar




Corso tecnico

Task Controller

Lavorare con documentazione Task Controller

AmaTron 4

Al Feld Hude a0 07-57

1 T
FIELD MEHNU SETTINGS _:(L/{
),
& Filling Implement O Profile — P
0. © — WO
@
Horking @ Cleaning Info ..
E::?:ﬁn- :;b R ..
fi L /ha
Se si vuole lavorare col Task controller, bisogna prima di tutto preparare I'attrezzo.
1. Entrare nellUT".
2. Premere il tasto impostazioni (1).
3. Entrare nel profilo (2).
<agil®
e
SBA E




Corso tecnico

AmaTron 4
Task Controller
Lavorare con documentazione Task Controller
dlll 07:59 ill) 07:59

PROFILE Profil 1

Multi-function display
D—* Free key assignment

Start function selection

A@ Alarm limits

PROFILE

E AmaSelect

@ ISOBUS

Steering

4. Passare alla pagina 2 o 3.

S.

Premere il tasto "ISOBUS" (1).

S

-
SN
}\\!\ )\ w

K

Dt 1956
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Task Controller

Lavorare con documentazione Task Controller

dl 07:59 Al Feld Hude

IS0oBUS

Implement-

internal

Switch Section
Control betueen
Manual / RAutomatic

Select terminal éf)§

in wWwork

menu
Task

Controller

Implement- 2
1 ——— Documentation internal
Switch-on e
delay ms
L ]

6. Premere "Documentation” (1).
7. Selezionare "Task Controller" (2).
8. Confermare.

e
2{?'
%ﬂﬁﬁ?@

SAVE

Dl 7956
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Corso tecnico

Task Controller

Lavorare con documentazione Task Controller

AmaTron 4

dl] Feld Hude

ISOBUS

Switch Section
Control betueen
Manual / Automatic

Select terminal

Documentation

Document wWweather

Task
Contraoller

manual

Al Feld Hude

F15048

e, e

ON/OFF

9. Premere il tasto per "tornare indietro" (1).
10. Automaticamente la centralina fara un riavvio.

11. Ora si pu0 iniziare a lavorare.




Corso tecnico

Task Controller

Lavorare con documentazione Task Controller

AmaTron 4

F1 100% 5

0.0 kmsh
0.02 ha

OO bar

100 %

A
&l &

Question

Save current field data?

1. una volta finito il lavoro, premere il tasto per "creare nuovo campo" (1).
2. Vichiedera se desiderate salvare il nuovo campo, quindi confermare (2).

>

SRS
SBENE

Dt 7956
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Corso tecnico

Task Controller

Lavorare con documentazione Task Controller

AmaTron 4

Fields

1. Premere il tasto "+" (1).
2. Dare nome del campo.
3. Confermare.




Task Controller

Lavorare con documentazione Task Controller

Save

Fields = Field boundaries

e

Track lines

+ Spurlinie_20180817

Obstacles

+ POI_20180817

1. Se durante la creazione di un campo sono stati creati ostacoli, linee guida o un confine di campo, questi verranno salvati
automaticamente con il campo..

2. Confermare salvataggio.

gt}
=T
i ®

SEVWE
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Task Controller

Lavorare con documentazione Task Controller

B amazome
] ® ) = ﬁ | |
_}U il [ ]
ﬁ_ ,/D —/CI)\— L | i
2 | [ S S
1 = = Version: NW216-1.024 BivG—
1. Una volta terminato il lavoro, i lavori possono essere salvati sulla chiavetta USB in formato ISO-XML per un'ulteriore
elaborazione dal gestionale. Per farlo, basta abbassare la barra di stato e premere il pulsante "Esporta dati ISO-XML"(1).
2. Inalternativa, c'e anche la possibilita di creare un riepilogo del lavoro in formato pdf. Per far cio € sufficiente cliccare |l

tasto di "esportazione PDF" (2).
» |l lavoro desiderato deve essere precedentemente selezionato nella schermata GPS.

S e
SEVE

Dt 1956

96




Corso tecnico

Task Controller
Rilevamento automatico campo

AmaTron 4

Field boundary

a Safety zone

& Headland width

&% Warning of obstacles/boundaries

Show inactive field boundaries

3 1
|

ﬂ 100 % |
6%31!0 km/h .\\\\\‘_‘ |I‘

W
i -
\.__\.\\ 1 -
e ¢,/  Automatic field boundary detection
"\"'\..
\.
~_

| confini dei campi saranno mostrati in grigio nella vista mappa per un migliore orientamento.

1.

2. Inoltre, si pu0 attivare il rilevamento automatico (1) del campo.




Task Controller

Rilevamento automatico campo

Field data - Feld Hude

Jobs - Job_20241001_1333

_ _ AMAZONE UX01
Job_20241001_1333 Worked area 0,00 ha
Applied rate

Track lines

Application rate Booms

Track line_20241001 W

The field Feld Hude has been found. Configure
and activate the field?

Field boundaries

Field boundary_2024... &

0 <

290h
a 2,90h:
7 100%

&%~ 0.0km/h

3. Dopo 8 secondi nel campo, compare una notifica "campo xy & stato rilevato. Configurare e attivare il campo?".

4. Una volta confermato il messaggio, il campo rilevato viene aperto nel menu del campo. Li, i lavori precedenti del campo, i
confini campo, le linee guida e i POl possono essere selezionati e caricati.

5. Una volta confermato, il lavoro viene attivato.

6. Si potra ora iniziare a lavorare e il confine campo comparira di colore blu.




Corso tecnico

Shape / ISO-XML

Panoramica
La funzione "GPS maps" € uno sbocco per l'elaborazione di

mappe di applicazione in formato shape o formato ISO-XML.

E richiesto un file shape in formato WGS-84 o nel formato
standard ISOXML.

Controllo automatico della velocita di
applicazione/distribuzione in base alle mappe di
applicazione.

Facile importazione dei dati tramite chiavetta USB.

La funzione GPS maps € preinstallata su tutte le unita
AmaTron 4 e deve essere attivata come licenza. (Licenza
Maps & Doc)

25 procedure di importazione o esportazione gratuite sono
attivate ex-fabbrica. (al momento standard)

(L]

NOTA °

Pitl informazioni nel manuale uso manutenzione!

AmaTron 4




Shape / ISO-XML

Mappa applicazione > Panoramica

Generale:

» Lavorazione specifica.

* Dose variabile del seme, concime o diserbo.

« Cambio pressione al suolo degli elementi di

semina automatico. dll schlag Werk Altmoorh... 15:28
Requisiti:
* Unita
« Spandiconcime: kg/ha
* Botti: I/ha
* Seminatrici
+ Seme: kg/ha, G/ha

* Pressione coltri: %

* Formato
+ Shape
 |SO-XML

* Multi mappe solo con formati ISO-XML!

Requisiti o
. i\\!ﬁt
Funzione solo con GPS mapsé&doc. SAYE

Dat 1956
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Corso tecnico

Shape / ISO-XML

Mappa applicazione > rappresentazione
« Display (1)
» Setpoint corrente

* Area lavorata (2)
« Setpoint viene determinato dal centro dell’attrezzo (3)

AmaTron 4

fﬂ] Schlag Werk Altmoorh...

15:32




Shape / ISO-XML

Shape > Panoramica
« WGS84 o0 EPSG:4326 formati richiesti!

| Feldgrenze
Shape file = formato di file per geodati (dati geografici) Name Typ
2| Altmoor_Bound DEF-Datei
° "quaSi-StandaFd" || Altmoor_Bound.shp SHP-Diatei
* Il layout & piuttosto semplice 3] Altmoor_Bound SHX-Datei

* Robusto e meno complesso rispetto alla qualita dei dati
* |l formato in cui € disponibile la maggior parte delle mappe di dati & disponibile
+ |l formato con il maggiore supporto possibile , per mezzo di vari strumenti

| Shape Applikationskarte
Mame . Typ

|| 32_all_Rates_Vl.cpg CPG-Datei

* gratuito 7] 32_all_Rates_V1 DBF-Datei
e commerciale || 32_all Rates Vl.dbf~  DBF~-Datei
|7 32_all_Rates_V1 PRJ-Datei
< . . .. . . T || 32_all_Rates_V1.shp SHP-Datei
* Non é unfile individuale, ma consiste di almeno 3 tipi di file con lo stesso nome ma s all Raten V1 o Date

con diversa estensione

* .shp: dati geometrici

« .dbf: dati degli attributi in formato dBase

« .shx: indice della geometria per il collegamento dei dati di riferimento (detti anche dati degli
attributi)

« Varifile opzionali: .atx, .sbx, .sbn, .aih, .ain, .prj, .cpg, ed altri...

« Unfile shape pud contenere solo elementi di un tipo, es.

*  Punti

* Linee

* Aree (poligoni)
*  Multi-punti

GroBe
1KE
2KB
1KB

Grofe
1KB
1KB
1KB
1KE
2KB
1KB




Shape / ISO-XML

Shape > Caricamento confine campo manuale

AmaTron 4

10:58 & oers
i} N | u
9 &0,

A

|
| ¥

I [

S |

 Fields

Fields

_§_

Distance

Last worked

X

Inserire la chiavetta USB preparata con il file del confine campo nella porta USB dellAmaTron 4.
1.

Premere il tasto "menu campo"(1).

2. Premere il tasto "+" (2) per creare il nuovo campo.

< §i e
e
SAYE

Dl 7956
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Corso tecnico

Shape / ISO-XML

Shape > Caricamento confine campo manuale

AmaTron 4

Feld Hude|

“ Nelds

Feld Hude

Fields

+ Distance Last worked

3. Dare un nome al campo (1).
4. Confermare.
5. Premere il nuovo campo (2).

-
S

SV E

Dt 1956

104



Corso tecnico

Shape / ISO-XML

Shape > Caricamento confine campo manuale

AmaTron 4

1

Field data - Feld Hude

+

el 10b_20241001_1339

6. Se sidesidera dare un nome al lavoro, € ora possibile crearne uno premendo il pulsante "+ " (1). Questo non &

necessario per utilizzare il confine del campo.
7. Nominare il lavoro (2).

8. Confermare.

-
S
A

SEVWE

Dt 7956
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Corso tecnico

Shape / ISO-XML

Shape > Caricamento confine campo manuale

AmaTron 4

Jobs

Field data - Feld Hude

+  Job_20241001_1339

Job_20241001_1339 Application rate Booms

configuration

Customer

Driver

Import

Feldgrenzen shape_shape_export

shape shape.export &

Flache

X

2,904 ha

9. Premere il tasto di importazione da chiavetta USB (1).
10. Ora comparira il perimetro del campo caricato sulla chiavetta (2).

11. Spuntare il campo (3).

12. Confermare.

)
il
T
ERRLN

SEVWE

Dat 7956
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Corso tecnico

AmaTron 4
Shape / ISO-XML
Shape > Caricamento confine campo manuale
fﬂ] Feld Hude 1 049 0’2‘ DGPS
Field data - Feld Hude
O
+  Job_20241001_1339
IR EEEE S Application rate Booms
configuration . /
Field boundaries 2
\ Customer n
1 —————— shape_shape_export | ¢ \
Driver ’
2,90 ha
2,90 ha
F1 100%
&%~ 0,0 km/h
13. Ora il confine campo & stato aggiunto al lavoro (1).
14. Confermare le impostazioni.
15. Se si € gia nel campo, ora si vedra il confine campo caricato (2).
-
SBA7




Shape / ISO-XML

Shape > Caricamento Mappa applicazione manuale

2
T 14:15 Y oo y 9,
— A Fields
| O & - e
Glre;

F1 100% s @
& ookmh /ﬂﬂ 000

(8) [

Inserire la chiavetta USB preparata con il file shape con la mappa nella porta USB delllAmaTron 4.
1.  Premere il tasto "menu campo"(1).
2. Premere il tasto "+" (2) per creare il nuovo campo.

0.0 kmZ/h
200 I|/ha

SO bar

- |\'7""
SN
SHNTE

Dl 7956
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Corso tecnico

Shape / ISO-XML

Shape > Caricamento Mappa applicazione manuale

AmaTron 4

Feld Hude|

Fields p¢

~\Xelds + Distance Last worked

3. Dare un nome al campo (1).
4. Confermare.
5. Premere il nuovo campo (2).

¢,"i\3t
N E

SAYE

Dat 7956
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Shape / ISO-XML

Shape > Caricamento Mappa applicazione manuale

Field data - Feld Hude Import X

- 2 Application maps Values l/ha 4
- Destination AMAZONE UX01
shape_1_Schlag.. ~
Booms (I/ha)
Scale values 1.00

R
/

0,00

50,00
100,00
m 120,00
M 140,00

v/

Premere il tasto di importazione da chiavetta USB (1).
Verranno mostrate le mappe di applicazione e gli "attributi" delle mappe di applicazione presenti sulla chiavetta USB (2).

Contrassegnare unita di utilizzo (3).
Se un'unita é gia stata selezionata nella mappa di applicazione, I'unita non puo piu essere modificata su AmaTron 4. In caso

contrario, premere il pulsante "Unita"(4).

© N

e
= ‘?‘ -
%\\!\"\. w

SAVE
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Corso tecnico

Shape / ISO-XML

Shape > Caricamento Mappa applicazione manuale

AmaTron 4

Import X
Unit - Setpoint Application maps values /ha
Destination AMAZONE UX01
shape_1_Schlag.. ~
Booms (I/ha)
T
Scale values 1,00 2
0,00
50,00
= 100,00
H 120,00
W 140,00
v
10. Selezionare la corrispondente unita desiderata (1).
11. Confermare impostazione.
+ (C'e la possibilita di modificare il target sulla mappa. Puoi modificare tutti i target con un valore percentuale
desiderato. Se lo desideri, osserva i seguenti passaggi, altrimenti, passa al punto 16.
12. Premere "valore scala" (2).
<gil?
Ao I
SAYX
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Corso tecnico

Shape / ISO-XML

Shape > Caricamento Mappa applicazione manuale

AmaTron 4

Application maps Values l/ha

Destination AMAZONE UX01
shape_1_5Schlag... ~

55,00

110,00
132,00
154,00
220,00

Import X

Booms (l/ha) I
e
Scale values 190 — mm |

13. Per esempio, se si vuole aumentare di un 10 %, basta inserire "1.10" (100 % + 10 %) (1). Una riduzione del 10 %

bastera inserire "0.90" (100 % - 10 %).
14. Confermare.
15. In questo esempio, la portata e stata aumentata di un 10 % (2).
16. Confermare le impostazioni.




Shape / ISO-XML

Shape > Caricamento Mappa applicazione manuale

£ Field data - Feld Hude < Field data - Feld Hude

Application map

lobs Application rate Booms Jobs

Application rate setpaint : Destination
shape_1_Feld Hude v/ shape_1_Feld Hude v/
Unit
Customer - 1

Driver

Application map

Destination

B Bl

17. Scendere di pagina (1).

18. La mappa di applicazione caricata puo essere visualizzata nell'anteprima.
19. Il lavoro creato con la mappa di applicazione caricata deve essere spuntato (2).

S e
SEVE

Dt 1956

113



Corso tecnico

Shape / ISO-XML

Shape > Caricamento Mappa applicazione manuale

AmaTron 4

Field data - Feld Hude

Application map

lobs

+
shape_1_Feld Hude v Destination

Unit

ﬂ] Feld Hude

1
£ 100% @
6% 0,0 km/h
A %
(o 0. IR,
2
20. Confermare il lavoro.
21. Quando il trattore si trova in prossimita del campo selezionato, il campo e i dati selezionati verranno visualizzati
sulla mappa.
22. La portata attuale si potra controllarla dalla legenda (1).
23. Dalla MiniView (2) si possono veder i dati dell'attrezzo collegato e configurato di conseguenza, quindi &€ possibile
vedere il setpoint corrente.
c!\}
q\\\\“—'&
SAYE
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Shape / ISO-XML
ISO-XML > Panoramica

ISO-XML lavoro = Un lavoro pud contenere vari dati come il cliente, il trattorista, il confine campo e la mappa di

applicazione:
+ Lavoro
* Il lavoro puod essere esportato in seguito

- Contiene tutti i dati per utilizzo del gestionale | TASKDATA

* Tempo dilavoro
«  Prodotti 7| GRDOO0OO1 EIN-Datei
|| TASKDATA AML-Dokument

Formato:
+ TASKDATA.XML
« Affinché il terminale ISOBUS possano leggere il file, € necessario fornirlo come segue:
» Cartella nominata "TASKDATA"
* Nella cartella , documenti XML col nome "TASKDATA.XML"
+ Possibilita anche di file "BIN file per descrivere gli elementi grafici"
+ |l TASKDATA.XML si pu0 leggere con "strumento di modifica dedicati"




—_— .

Shape / ISO-XML
ISO-XML > Panoramica

AmaTron 4

Informazione incluse:

Master data:

« CTR: Cliente

« FRM: Azienda
 WKR: Operaio
Descrizione Confine campo:
 PFD: Campo parziale
* PLN: Poligoni

« LSG: Stringa di linea
 PNT: Punti
Descrizione

lavoro:

| - TSK: Task
B © WAN: Assegnazione dei lavoratori

» GRD: Griglia

* TZN: Zona di trattamento

« PDV: Variabile dati di processo

* DLT: Data log trigger

» VPN: rappresentazione valori ID (unita)




Shape / ISO-XML
ISO-XML > Campo

Task files

_n Creation date  12.09.2024 - 12:06

Creation date 12.09.2024 - 12:06

Jobs
Fields
Products

Jobs
Fields
Products

Customers

Customers

Implements Implements

1. Importare lavoro ISO-XML.
Viene ora aperto un campo di selezione (1) che mostra tutti i dati ISOXML memorizzati sull'unita USB.
Sul lato destro viene mostrata un'anteprima del contenuto dell’attivita. Spuntare il file (2).

NOTA
Le cartelle TASKDATA non devono piu essere denominate "TASKDATA". Le cartelle possono avere nomi personalizzati. Ora & possibile ;m:‘f,i
importare anche i dati delle attivita nei file zip. SANT E

Dl 7956
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Corso tecnico

Shape / ISO-XML
ISO-XML > Campo

AmaTron 4

Task files

Ko

Creation date

Jobs

Fields
Products
Customers
Implements

12.09.2024 - 12:06

Import in progress.

The existing job data will be saved to the USB
flash drive.

3. Confermare.

4. Ora verra importato il lavoro.

NOTA

il

In questa fase, le attivita precedentemente memorizzate sul terminale verranno sovrascritte e salvate in un file di backup sull'unita USB Siw

(I'intero contenuto del campo).

SAY

P et 1956
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Shape / ISO-XML
ISO-XML > Campo
Al 14:15 Y oos

X

= ©l &
~ % // A  Fields - Distance Last worked
fﬂ]] /3 Feldude | - -
+ -

£ 100% @

o"_jn.okm/h } 0’(}
0.0 knsh 100 x (WL1
Son 08y | &

5. Premere "menu campo" (1).
Ora si vedra il campo importato.
7. Selezionare il campo desiderato (2).

2

<gil?
5
'3\\!\": ,C

SAVWE
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Shape / ISO-XML
ISO-XML > Campo

Field data - Feld Hude

Field data - Feld Hude

Iobs +  Job_20241001_1355

Job_20241001_1355 +/ Application rate Booms

configuration

i [Field boundary_1]

Area

Field boundaries

Field boundaries

Customer

[Field boundary 1] W

Driver

8. Premendo il nome del campo si visualizzera esso (1) .

9. Selezionare il campo desiderato.

10. Se si desidera creare un lavoro basta cliccare il tasto"+ " su lavori e crearlo oppure saltare.
11. Nominare il lavoro (2).

12. Confermare.

gt}
=T
i ®

SEVWE
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Shape / ISO-XML
ISO-XML > Dose variabile

1
dl 08:54 & oers
| g | A
LWJ N ﬁ //jA
A
&l &
Fendt Vario 728 AMAZONE UX01 ; ﬁ 100% ﬁ @
o"f 0.0 km,
= @ ?ﬁ fﬂ] =) ’ k.,/_hu kmsh 100 % (ﬂﬂ '—Iiko
S ey iPulte:
2

1.  Andare nel menu GPS (1).
2. Premere il tasto "Menu campo" (2).




Corso tecnico

Shape / ISO-XML

ISO-XML > Dose variabile

AmaTron 4

Fields X

s Fields + Distance Last worked

Field data - Feld Hude

Jabs +  Auftraglha
Auftrag lha v Application rate Booms
Application rate setpoint @ 3

Field boundaries

[Field boundary_1]

X

Application rates

i setpoint (@] Ouha |~
Application rate Qutside of field boundary 0l/ha
setpoint (/ha)

Setpoint Percentage At GPS failure 120U/ha
App. Rate (%)

Spray pressure upper Products

alarm limit (Bar) < »
configuration...

N o kW

Selezionare il campo desiderato con la dose variabile (1).
Attivare il job desiderato (2).

Premere il tasto "della dose mappa" (3).

Regolare il setpoints se necessario.

Confermare.
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Corso tecnico

AmaTron 4
Shape / ISO-XML
ISO-XML > Dose variabile
< Field data - Feld Hude Application map
e + Application map
Destination Destination Booms 4
Unit .
Unit
Field boundaries
Scale values
[Field boundary 1] W
0,00
50,00
100,00
B 120,00
X
8. Scendere col cursore delle pagine (3).
9. Ora si potra vedere la panoramica della mappa.
10. Selezionare il tipo di lavorazione (4).
11. Confermare il lavoro.
<@l
"9:?;&&1‘;
SAYE
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Shape / ISO-XML
ISO-XML > Dose variabile

ﬁﬂ] Feld Hude . 0@0@03
g |
- A
A

— |
0.00 ha
O . O bar

(&) 4@1003\ @ &

4

12. Quando il trattore € vicino al campo selezionato, comparira sia la mappa che il valore della dose.

* Nella legenda si vedra il setpoint attuale (1).
* Nella MiniView (2) si potra vedere le informazioni dell’attrezzo.

<3l

i A =
i\\\\?’?
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Shape / ISO-XML

Multi mappe

Generale:
- - o Import X
* Multi mappe con dosi variabili.
- Le mappe possono essere facilmente assegnate alle e gy ol
singole sezioni. e De;tinat.-un frec;
a
« Visuale dello stato del controllo sezioni una alla volta. i) i Micropellet hopper (kg/ha)
kg/ha_l Scale values 1,00
Formato: _
 Iso XML
LI.E':'T Feld Hude . :
Seed plpcement pﬂfl'll’ 15 &
v S 0
REQUISITI .

Funzione disponibile solo con licenza GPS switch pro.

NOTA

Layer: un layer si riferisce a un'unita sulla mappa di
applicazione. A una mappa di applicazione possono essere
assegnati piu layer. Ad esempio, una mappa di applicazione

puod avere un layer per i semi con l'unita G/ha e due layer per il g
fertilizzante kg/ha_1 e kg/ha_2. Ogni layer puo essere Sk, mg TS il {“C}
assegnato a una barra. oo 11 &
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Shape / ISO-XML

Multi mappe

AmaTron 4

Application maps

Multilayer

kgfha_1

kg/ha_2

s
|

Import

Multilayer

Values

Scale values

2

75.000
80.000

B 85.000
E onNnn

>

FleLed -

Destination

FEILIUSEL HUPPE!D | (KE/1Id]

Precea -

Micropellet hopper (%)

Precea -

Precea -

Precea -

X

Micropellet hopper (kg/ha)
Seed hopper (%)

Seed hopper (1/ha)

1.
2.
3.

Selezionare la prima mappa (1).

Selezionare la funzione desiderata (2) es. serbatoio seme.

Confermare.
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Shape / ISO-XML
Multi mappe

AmaTron 4

Import

Application maps Multilayer

Values
Multilayer ~

Import X

Application maps Multilayer

Seed hopper (1/ha)

s vt
kg/ha_1 |
2 Scale values

kg/ha_2 u

Values kg/ha_2
Multilayer
Destination Precea
fha
Micropellet hopper (kg/ha)

kgfha_1
Scale values 1,00

4. Una volta assegnato il tipo di serbatoio (1) va attivato (2).
5. Ripetere la procedura per le altre mappe (3).

6. Confermare.

>

SRS
SENE

Dat 7956
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Shape / ISO-XML

Multi mappe

AmaTron 4

Field selection p 4

~ Fields + Distance Last worked

Feld Hude _ 16.10.2024

Field data - Feld Hude

lobs + Multilaye r

Application rate Fertiliser hopper 1

Target rate [[@

Application rate Micropellet hopper

Target rate

Application rate Seed hopper
Target rate @

Customer

= © © N

Selezionare il campo (1) o crearne uno col tasto"+" (2).
Confermare.
Premere il tasto "+" (3) per creare un nuovo lavoro.

. Attivare il lavoro (4).
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Shape / ISO-XML
Multi mappe

AmaTron 4

Field data - Feld Hude

Jobs +  Multilayer

Multilayer v Application rate Fertiliser hopper 1
Target rate @

Application rate Micropellet hopper
Target rate

Application rate Seed hopper
Target rate @

Customer

Field data - Feld Hude

Jobs +

Destinati
Multilayer v e estination

Unit

Field data - Feld Hude X

Jobs + Destination Micropellet hopper

Multilayer v Unit kg/ha

Field data - Feld Hude

Jobs + Application map
Multilayer i Destinatian Seed hopper
Unit 1/ha

11. La panoramica mostra quale braccio funziona con la mappa di

applicazione.
12. Confermare.

>
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Corso tecnico

Shape / ISO-XML
Multi mappe

AmaTron 4

ﬂ? Feld Hude

seed placement point B
1 —ertiliser placermnent point
Micropeltet placement poi

0.0 kmsh 0 B/ha
q Ks 100 x
0D =

aH
—

11

Feld Hude

Seed placement point
Fertiliser placement point b
Micropellet placement pa

L{I.'_,rl" Feld Hude

Sead placement point

7y
Fertiliser placement paint e
Micrapellet placement po ks //

0 Gsha

L]
100 >

0 kg
o x

11

13. Nella schermata GPS, si potra selezionare ogni singola

mappa desiderata da vedere (1).
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Shape / ISO-XML

Multi mappe > Impostazioni

AmaTron 4

Einstellungen fiir alle Booms iibernehmen _ﬁ_

Abgabepunkt Saatgut

Abgabepunkt Diinger

Abgabepunkt Mikrogranulat

Auswahl des Booms < Uberlappungseinstellungen Abgabepunkt Saatgt

Uberlappung in Fahrtrichtung beim Einschalten

Uberlappung in Fahrtrichtung beim Ausschalten

Uberlappungsgrad

Uberlappungstoleranz

Uberlappungstoleranz an der Feldgrenze

X

* Le impostazioni di sovrapposizione possono esser modificate per singola
sezione oppure per tutte le barre di semina contemporaneamente.




Corso tecnico

Aggiornamento Software

AmaTron 4

AMAZONE

Audis

@]




Corso tecnico

AmaTron 4
Aggiornamento software AmaTron 4
Installation > AUDIS
\ ZDINIE UPDATE
1. In AUDIS, cercare il software attuale ad esempio utilizzando il codice software dell'AmaTron 4 (NW216).
2. Scaricare il software sulla chiavetta USB seguendo le istruzioni (1).
NOTA P
SONE
Per aggiornamento software, utilizzare sempre la chiavetta Amazone di serie col monitor. SRV




Aggiornamento software AmaTron 4

Installazione software fino alla versione NW216-I.

AMAFONE

dll Feld Hude 09:34

Fendt Vario 728 AMAZONE UX01

@&_@?ﬁﬂﬂ

AmaTrom 4

1. AmaTron 4 spento.
2. Inserire la chiavetta USB contenente gia il software e inserirla nell’ AmaTron 4.
3. Accendere AmaTron 4.

<l

:.: " ;

SAVE

Dt 7956
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Corso tecnico

AmaTron 4
Aggiornamento software AmaTron 4
Installazione software fino alla versione NW216-I.
W ypiateinstaliere: ] Updateabbrechen: [} 1
|2 Update Found on USB Aash drive. - -
AR install update: B  concelupdate: ]
@R O6uosnenne nangeHo Ha USB-HaxonuTene.
YcTanoska oGHORNEHHA: Ommeria obrosnens: ([
Mise & jour trouvée sur clé USB.
installer la mise djour: [l Annuler la mise djour: [}
a actualizacién en la memoria USB.
fl  cancelaractualizacien: [
4. Per far partire aggiornamento, cliccare il secondo tasto a destra
contrassegnato in verde (1).
NB: in questo caso il touch non funziona, bisogna utilizzare i tasti a
destra.
“,ﬂ,
Ao I
SAYE
P ee 71956
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Aggiornamento software AmaTron 4

Installazione software fino alla versione NW216-I.

dll Feld Hude

Fendt Vario 728 | AMAZONE UXO01

@9@?@@

Ama Tromr 4 ArmaTromn 4

5. Aggiornamento partira automaticamente.

« Durante I'aggiornamento, il display passa piu volte dall'animazione del trattore (1), a una schermata nera e a una
schermata bianca.

6. Aggiornamento & completato quando ritorna la schermata HOME(2).

7. Rimuovere la chiavetta USB e resettare le POOL dalle impostazioni monitor > service > impostazioni di fabbrica >
resettare pool.




Aggiornamento software AmaTron 4

Installazione software dalla versione NW216-I.

[ﬂﬂ Feld Hude 0934 Oﬂgjoeps

dl] Feld Hude

Fendt Vario 728 ] AMAZONE UXO01

Fendt Vario 728 AMAZONE UX01

@ﬁ@?ﬁﬂﬂ = @4_& {:i} gﬁm

4
I

1. Inserire la chiavetta USB contenente gia il software e inserirla nell’ AmaTron 4.
2. Premere il menu "Impostazioni” (1).




Aggiornamento software AmaTron 4

Installazione software dalla versione NW216-I.

d] Feld Hude 06:35 dlll Feld Hude

@ SETUP < Service
@ Basic settings > f}_x Software versions >
d‘; GPS > @ Factory setting >
ISOBUS > o {:'}J Update the AmaTron 4
1 — % Service > <9 Legal notices for open source licenses >
<9 Licence management >
*4? Network >
3. Premere il tasto "Service" (1).
4. Premere il tasto "Aggiornamento AmaTron 4" (2).
NOTA =
s I
Questa funzione & solamente disponibile dalla versione NW216-I. SEBENE
> et 7956
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Corso tecnico

Aggiornamento software AmaTron 4

Installazione software dalla versione NW216-I.

AmaTron 4

Update is being installed.

dll Feld Hude

Fendt Vario 728 ‘ AMAZONE UXO01

@:«g@gﬁm

ArmaTromn 4

5.

L’aggiornamento partira automaticamente.
Durante aggiornamento, il terminale si riavviera automaticamente..

6. Aggiornamento € completato quando ricomparira la schermata HOME (1).

7.

Rimuovere chiavetta USB.
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Accessori

Ricevitore GPS

1
s

¥

SENE

Dl 7956
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Ricevitore GPS

Hemisphere A631

Sul ricevitore GPS A631 (NH250 / NH251), & presente un
led per il controllo del segnale dell’antenna. (1)

* Rosso, lampeggia = Antenna alimentata

» Arancione = Segnale GPS disponibile

 Verde = Segnale DGPS disponibile

¢ Cambio di colori continuo = Segnale GPS pronto per il
lavoro

« Se il LED rimane illuminato ininterrottamente nello stesso
colore per un periodo di tempo prolungato, il ricevitore
presenta un malfunzionamento.
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Corso tecnico

Ricevitore GPS
Hemisphere A100/101
Sul ricevitore GPS A100 (NHO070) e A101 (102522), c'€ un

LED di stato (1) accanto alla spina del connettore. Il LED
puo essere illuminato in tre colori.

* Rosso = Antenna alimentata

« Giallo = Segnale GPS disponibile

* Verde = Segnale DGPS
disponibile

AmaTron 4




Corso tecnico

Ricevitore GPS
NovAtel Ag-Star

AmaTron 4

Rosso Giallo Verde Condizioni

Off Off Off Nessuna alimentazione all'antenna

On Off Off Antenna alimentata ma senza ricezione satelliti

On Lampeggia Off Satellite disponibile ma non attendibile

On On Off Posizione disponibile ma non funziona I'automatismo
On On Lampeggia SBAS ricezione, pero segnale insufficiente

On On On Segnale DGPS attivo

Sul ricevitore GPS Ag-Star (105584 / 109330), ci sono tre LED di stato (1) accanto alla spina di collegamento. | LED indicano il

<l

rispettivo stato.

NS
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Corso tecnico

Joystick AmaPilot*

AmaPilot*
« Panoramica:
» joystick multifunzione ISOBUS con tasti assegnabili.
* Fino a 36 funzioni su tre livelli e collegamento tramite
cavo Y ISOBUS con spina e presa InCab.
+ AmaPilot+ viene identificato dal lampeggio ripetuto del
LED (dopo l'accensione).
« Utilizzo:
« Tutti gli attrezzi ISOBUS compatibili con AUX-N.
» Puo essere utilizzato anche con produttori di terzi.

AmaTron 4

% A (AR (F)(E) (T TR T 5

! () (a5 o)
b 3% %) bs) 3

| ME1457

-
S
A
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Corso tecnico

Camera

Panoramica
"AmaCam" & un accessorio per poter collegare una

videocamera con funzione di rilevamento retromarcia e
rilevamento automatico.

« Lafunzione AmaCam e preinstallata su tutti AmaTron 4
e deve essere attivata come licenza.

* Un periodo di prova gratuito di 10 ore € sempre attivato
da fabbrica.

« E possibile installare solo una telecamera analogica su
AmaTron 4.

AmaTron 4

Fendt Vario 728 AMAZONE UX01

@EQV@%

AmoaTromn 4




Corso tecnico

AmaTron 4
Camera
Panoramica > AmaTron 4
NH232

Fendt Vario 728 AMAZONE UX01

NS AR

NL392
NL374
NL393

:

AmaTron 4 offre la possibilita come accessorio di collegare una videocamera.

Cavo adattatore NL1270 ¢ il codice dell’adattatore per collegare una
videocamera.

Licenza NX008 deve essere attivata in caso di utilizzo con AmaTron 4.

NOTA

Anche se il cavo di collegamento ha 2 connessioni per la telecamera, AmaTron 4 puo supportare solo una telecamera!
» Lo stesso cavo e utilizzato anche sull’ AmaPad 2, che pu0 visualizzare 2 telecamere.

<l
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Segnali antenna

9-pin sub-D connector

iwésri& R
- ‘ 5 -

Lato monitor

T

Bxd

Power in (120

Signal GHNIY Power GHND

ol fola oo o o 1

nicht auflegen




Grazie!
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